Curva derespuesta en frecuencia de un amplificador
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L a ganancia esmax. en la Banda Media.

L ogar itmos (r epaso)

e Un logaritmo es un exponente

e S x =10, entoncesy = log,oX
s y=log1l0=1

e y=log1l00=2
 y=log1000=3

e y=log0.1l=-1

e y=1log0.01=-2
 y=1log0.001=-3




Definicion de G

¢ G:pout/pin

* G;g=10log G

 Memorizar:
—ifG=2 Gy =+3
—ifG=05, Gy =-3
—ifG=10,G s = +10
~ifG=0.1, Gy =-10

Definicion de A g

A= Vout/Vin

Ay, =20log A

Memorizar :

>iIfA=2 A =16

>if A=05, Az =-6

>if A=10, A= +20

>if A=0.1, Agg = -20

Etapasen Cascada: A = A A,,
Agg =Aras T Asp




M as sobre e decibél

Gqs = Agg Sl Impedancias adaptadas
G = antilog G,5/10

A = antilog A 45/20

Pssm = 10 log P/1 mW

P = antilog Pg/10

Vi =20logV

V =antilog V /20
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Escala Logaritmica

Una escalalogaritmica comprime valores grandes
y permitecubrir un rango grande sin perder
resolucion para los valor es pequefios.




Diagramas de Bode

o Usar papel semilogaritmico (el ge
horizontal es logaritmico; € vertical es
lineal)

o Graficar lagananciaen dB detension en
e g evertical

o Graficar lafreguenciaen € ge
horizontal

e QOctavarefiereunarelacion de?2
 Decadarefiereunareacion de 10
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Respuesta en amplitud de R
un circuito deatraso RC e VAVAVAS
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Bode ideal de un amplificador decc
con dos frecuencias de corte.
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Compenzacion en Frecuencia

 LamayoriadelosA.O. son compenzados
Inter namente para prevenir oscilaciones

» Un capacitor interno de compenzacion,
dominantereduce la ganancia a20
dB/decade

* Loscapacitoresen C.l. estan limitadosal
rango delos pF

o El efecto deMiller hace los capacitores
Inter nos de compenzacion equivalentesa
capacitores degran valor

Respuesta a una onda cuadrada de un circuito con ancho
de bandalimitado R
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Frecuencia decorte del capacitor deacoplamiento
deentrada

Zin(stage) =R || RZHbr ’ +VCC /
fl 2p(R + Zm(siage))C %
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Frecuencia de corte del capacitor de
acoplamiento de salida
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Frecuencia de corte del capacitor de desacople
de Rg

R.||R,|IR
o (o P
f = — %
' 2pz,C
RG

Respuesta global en frecuencia

» L os capacitoresde acoplamiento deentrada, saliday
desacople de R producen, cada uno, una frecuencia
de corte.

« Unaesusualmetela frecuencia dominante (la mayor)
y produce una caida de 20 dB/decade cuando la
frecuencia decrece.

e Cuando la proxima frecuencia de corte es alcanzada,
|a caida en la ganancia seincrementa a 40 dB/decade.

e Cuando sealcanzalatercera, setransformaen 60
dB/decade.




Circuitosde desacople par asitos en colector y

base .
A \
>f

o
1:2

Circuitos de desacople parasitos

 El circuito de desacople en base contiene
la capacitancia interna base-emisor (C’)
yladeMiller debida alarealimentacion
dela capacitancia interna colector-base
(C'w)

 El circuito de desacople en colector
contiene la capacitanciade Miller y la
capacidad distribuida (cables-tierra)




