AUTOMATIZACION INDUSTRIAL UNSL
P: Ing. Raul Villa/Ing. Marcelo Belzunce JTP: Ing. Sergio D. Vinuesa

AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Préactica 3

SISTEMA SECUENCIAL y GRAFSET

Indice

1) Obijetivos

2) Referencias

3) Instrumentos y materiales
4) Planteo del problema

5) Evaluacion

VER 01-08



AUTOMATIZACION INDUSTRIAL UNSL
P: Ing. Raul Villa/Ing. Marcelo Belzunce JTP: Ing. Sergio D. Vinuesa

1) OBJETIVO DE LA PRACTICA

a- Iniciarse en la resolucion de sistemas secuenciales mediante PLC. Diagramas Grafset.

b- Usar el soft LOGO para plantear una solucién, generando el correspondiente diagrama
documentado.

c- Agilizar el conexionado del PLC LOGO, grabando el soft en el dispositivo y simulando
fisicamente el resultado del problema.

2) REFERENCIAS: Teoria de GRAFCET; Conocimientos de PLC; soft LOGO

3) INSTRUMENTOS Y MATERIALES: PC con soft LOGO, Pendriver, herramientas varias.

4) PROBLEMA: Se trata de controlar una gria como la del esquema A. Debe realizar los ciclos
representados en la figura B. Partiendo de la posicion de reposo 1 al accionar el pulsador de
arranque, debe elevarse, luego desplazarse a derecha y descender hasta la posicion de reposo 2.
Permanecera alli hasta que tenga una confirmacion mediante el pulsador de arranque y realizara el
camino inverso deteniéndose cuando llegue a la posicion de reposo 1 nuevamente . Existe un
pulsador de seguridad con auto-retencion que detiene la grda en cualquier instante, pudiendo
continuar el ciclo si se libera dicho pulsador .

Elementos del sistema: 1 gria, 2 motores con doble sentido de giro, cuatro finales de carrera (NA),
1 pulsador (NA) y una interruptor de parada de seguridad (NA).
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Elementos para la simulacién del PLC:

De la maqueta de simulacion utilizar :
Entradas

P1 (NA) = Como final de carrera c

P2 (NA) = Como final de carrera d

P3 (NA) = Como pulsador de arranque
P4 (NA) = Parada de emergéncia

LL1 = Como final de carrera a

LL2 = Como final de carrera a

Salidas

L1 = Encendido motor de pluma hacia arriba

L3 = Encendido motor de pluma hacia abajo

L2 = Encendido motor carro de desplazamiento hacia la derecha
L4 = Encendido motor carro de desplazamiento hacia la izquierda

5) EVALUACION:

Para la evaluacion de esta practica deberda demostrarse el funcionamiento de la solucién
encontrada mediante simulacién y puesta en practica con PLC LOGO.
El alumno presentara informe escrito con:
Grafset en nivel 1 y nivel 2
Tabla de asignacién de variables
Diagrama de contactos de la solucion encontrada, y diagrama de conexionado del PLC
(identificando sus entradas y salidas utilizadas).
Titulo, practico, alumnos, entradas y salidas rotuladas .
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